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ASSESSSMENTT & EVALUATION

Assessment i Assessment is one or more processes that identify,
collect, and prepare data to evaluate the attainment of student
outcomes and program educational objectives. Effective
assessment uses relevant direct, indirect, quantitative and
gualitative measures as appropriate to the outcome or objective
being measured. Appropriate sampling methods may be used as
/ part of an assessment process.

Evaluation T Evaluation is one or more processes for interpreting
the data and evidence accumulated through assessment processes.
Evaluation determines the extent to which student outcomes and
program educational objectives are being attained. Evaluation
results in decisions and actions regarding program improvement.

CRITERIA FOR ACCREDITING APPLIED SCIENCE PROGRAMS
Effective for Evaluations During the 2011-2012 Accreditation Cycle Incorporates all changes
approved by the ABET Board of Directors as of October 30, 2010
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o ALTERNATIVE/ASSESESSMENTT

(AUTHENTIC ASSESMENT )
( PERFORMANCE ASSESMENT )

Adalah PENILAIAN Terhadap KINERJAmMhs
secara multidimensi pada situasi nyata

// (life -like performance ) dari hasil
perolehan , penerapan pengetahuan &
ketrampilan melalui PROSES
pemebelajaran .




A Merupakam alat untuk: mengamaitii &
mengukur prases dan hasil belajan Mhs.
sekaligus: melakukamnassessmentt,

i Disesuaikam dengan Tujuam
pembelajaram (kampetensii/@atninghg

Outcomes),
& Dapat mengukurr kompetensti ranal
kognittif, afekiif dan psikomoionikk yang
telah dicapaii olelh mhs secara utuh.

P3AHTS



Z Sebagai umpam balik: bagi Mhs dalam
meningKatkann usaha belajannyaa,

F Sebagai umpam balik: bagi dosen
untuk:melakukanperbaikanin,

Z Untuk: menjamim akuntabilitas s proses
pembelajaran Mhs,
F Untuk: memotivasii Mhs,

F Untuk: mendiagnosis: kekuatam dan
kekuranganm Mhs.
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Bentuk-bentuk Evaluasi Hasil Pembelajaran Mhs.

No Bentuk
TesUjian Tulis(UTWL)Y> Kompetensinardskill
1 Tesseleksi
2 Tesawal
3  Tesakhir
4  Tesdiagnostik
5 Tesformatif
6 Tessumatif
Non TesY: KompetensiSoftskill & Hardskill
7  Pengamatan(observation)
8  Wawancara(interview)
9  Angket(Questionnaire)

10 Pemeriksaardokumen(documentary analysis)

Kogitif

O O O O O Or

O O O O

Psikomotor

O O

(@]

Afektif

O O




Bentuk-bentuk Evaluasi Hasil Pembelajaran Mhs.

No Bentuk Kognitif  Psikomotor  Afektif
Alternative AssesmentY- Kompetensi Softskill & Hardskill
11 Makalah/ portofolio o) 0] o]
12 Makalah& Presentasi 0 0] 0
13 Performance @ 0 0
14  Progress report 0] 0] o]
15 Participations 0] 0] o]
16 Proposal writing o) o] o]
17  Project 0 (@) o)
18  Exhibition o) 0 o]
19 Book Review 0 0] 0
20 Role simulation @ 0] 0
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Kompetensi MK (LO-MK) :Mahasiswamampu melakukan perancangan darmenganalisis sistem pengendalian automatis dengan logi
yang benar baiksecara mandiri atau juga dalamkerjasama tim .

[K-4] : Mahasiswamampu aha amampu mengana 8
menganalisis & melakukan ela an perancanga em pengendalia
perancangan sistempengendalian |gelte]it: enggunakandoma ecarakrea
otomatik menggunakanpersaman dalam kerjasama 4,A3,P4

ruang keadaan(state spacgsampai
padaoptimasi sistem, secarakreatif
dalam kerjasamatim, (C4,A3,P4)

[_K-Z]_: I\/I_ahas_isvﬁmarﬁpu—merumuskun d_eﬁganteliti Respondinamik, PengendalianP_I[_)
dan Error sistem pengendalianotomatik,

[K-1] : Mahasiswamampu menjgiasiam denganbenar model sistem pengendalianbeserta
bagian-bagiannya (A2,C2)

Entry behavior
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Kompeten5| MK (LO-MK) :Mahasiswamampu melakukan perancangan danmmenganalisis sistem pengendalian automatis dengan logi
yang benar baiksecara mandiri atau juga dalamkerjasama tim .

X
[ |
A3,C4,P4 Melakukan P4Melakukan Perancangan »| A3,C4 :MenganalisisDengan
PerancanganOptimasi sistem Dengan Respon Frekwensi (16) - Respon Frekwensi (17)
pengendalian (21)

A
A | | I

P3,C3Menggunakan P3,C3Mengguna P3,C3Mengguna P3,C3Menggunakan
A3,C4 :Menganalisis P4 :Melakukan Perancangan Kestabilan Diagram kan Kestabilan [—| kan Kestabilan [ Kestabilan Diagram
Dengan Persamaan < dengan Persamaan Ruang RootLocus (12) Diagram Bode (13)| |Diagram Nyquis(14 Polar (15)
Ruang Keadaan (20) Keadaan (19) f [ [ 5 ]
y'y
P3,C3:Membuat Diagram P3,C3:Membuat
RouthHurwitz (11) Diagram Bode (10)
|
P2,C3 :Merumuskan Persamaan P2,C3Merumuskan Fungsi
Ruang Keadaan Sistem (18) Alih sistem dg.@mains (9)
3 )
)
P2,C3 :MengembangkanModel P2,C3 :Merumuskan R A3,P2,C3MengembangkanModel Aksi Pengendali
dan Respon Dinamik Sistem (6) — Model Error Sistem @y - PID (Proposional, Differensial, Integral) (7)
[ | | |
A2,C2 :Menjelaskan Model A2,C2 :Menjelaskan A2,C2 :Menjelaskan A2,C2 :Menjelaskan
Sistem Fluida (2) Model Sistem Thermal (3) Model Sistem Mekanik (4) Model Sistem Elektrik (5)

T

C2 : PenyederhanaarBlok
Diagram Sistem Pengendalian (1)

Garis Entry Behavior

Matematika Teknik : < Dinamika Sistem : Model ElemeT
L Transformasi Laplace Sistem dengan Peefferensial
Syamsul Arifin P g




Sub-Learning Outcomes
(Sub-Competencies)

Mahasiswa mampu

menjelaskan pengertian
tentang dasar-dasar
sistem pengendalian dan
beragam madel system

pengendalian. (1-5)

ndl ld5 5% d TTTar L
mengembangkan model
respons dinamik sistem
orde saty, orde dua, dan
orde tinggi terhadap
masukkan step, ramp
dan parabolic. (6)

Materi Pembelajaran
[Pustaka]

Pengertian dasar sistem

kontrol automatik;

» Pengertian dasar,

» Komponen sistemn
pengendalian,

» Review Pemodelan
sistern; fluida, thermal,
mekanik dan elektrik.

[1]:hal 1-89

[2]):hal 21-57

[3]:hal 1-176

S3PON SyOLET

s Respon bebas
» Respon keadaan funak
* Respon fransisi

s Respon fransien
» Respon step sistem

orde satu, orde dua
dan tinggi
« Respon Ramp,
parabolic.
[1]:hal 90-120
[2]:hal 361-411
[3]:hal 249-343

* Ketepatan

Indikator Pencapaian

menjelaskan elemen
elemen dalam syste

pengendalian.

menjelaskan model
system
penegendalian; fluida
thermal, mekanik
dan elektrik. .

RELEL AL
mengembangkan
model respon system
orde satu, orde dua
dan tinggi.

& Bramnstorming,
Diskusi kelompok,
[TM: 2x(4x50")]

» (Tugas-1: Menyusun
Root Map Sistem
Pengendalian Otomatis)
[BT+BM:(1+1)x(4x30")]

s (Tugas-2: Membuat
Poster Blok Diagram
Sistem Pengendalian
Otomatis)

[BT+BM:(1+1)x(4x50"

——

Diskusi kelompok,
[TM: 1x(4x50")]

» (P5-1: Mengembangkan
model respon dinamika
SPO dg MATLAB)
[PS+BM:(1+)x(4x50")]

Root Map 5PO.
Poster tentang
SPO (kreatifitas
& kompleksitas)

el

Program
MATLAB Model

Respon SPO.
Membuat
diskripsi Model

Respon SPO.

Mahasiswa mampu
merumuskan model
error system
pengendalian otomats.
(7)

Error system dinamik :

» Koefisien kesalahan
Brrar,

s Deret error,

e« Kriteran error,
[1]:hal 128,126

Ketepatan
merumuskan error

5PO.

s Kuliah,
Diskusi kelompok,
[TM: 1x(4x50")]

s (P5-2: Memodelkan

rumusan error 5P0 dg

MATLAB)

on-Tes :
Program

MATLAE Model
rumusan error

P3AI-ITS
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@ Teknologi
Sepuluh Nopember

Institut

Tipe Asesmen

TipeAsesmemntuk mengukutipe
pengetahvia

Pengetahuan

Faktual

Pengetahuan
Konseptual

Pengetahuan Pengetahuan

Prosedural

Metakognitif

Mengim@at Sub-Komptensi-1 | Sub-Komptensi-2:

Memahami Sub-Komptensi-1

Menerapkam Sub-Komptensi-3

Menganalisis Sub-Komptensi-6
Mensintesis;

Mengevaluasi Sub-Komptensi-4

Menciptakam

Sub-Komptensi-5

Sub-Komptensi-1: Mhs.
Sub-Komptensi-2: Mhs.
Sub-Komptensi-3: Mhs.
Sub-Komptensi-4: Mhs.
Sub-Komptensi-5: Mhs.
Sub-Komptensi-6: Mhs.

mampu mengetahui spesifikasi komputer,

mampu mengingat beberapa konsep keseimbangan & konservasi energi,

mampu menerapkan hukum-hukum thermodinamika,
mampu mengevaluasi kinerja motor bakar,

mampu membuat karya poster yang memotivasi penghematan energi,

mampu menjelaskan energi kuanta, untuk pengembangan ilmu dan teknologi dimasa datang.
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Mata Kuliah : Desain eksperimen

Sul-Kompetensi:

A Dapat merancang eksperimen untuk

menyelidiki efek sejumlah faktor (C3)
Soal:

A Buatlah rancangan eksperimen yang akan
dipakal untuk menyelidiki efek 3 faktor dan
setiap faktor hanya mempunyai 2 level (C3)




Spesifivalicdanrelevan
Mata Kuliah . Statistika

Pokok Ba

nasan : Pengujian Hipotesis

Sub-Kom
A Dapat
Soal;

petensi:
menguji rata-rata 2 populasi (C4)

Dengan Diet A bera badan menurun

2.1 3.4 25 3.1 2.5kg sedangkan jika
digunakan diet B berat badan menurun

1.5 25 3 3.5 3.2kg. ApakahDiet A
lebih baik dari diet B (c4)




